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在传统的无人机上增加红外制导技术和无针头注射剂，当无人机监测到野生动物受伤时，就可以向动物
注射麻醉剂，并且将信息传给工作人员。这样的无人机可以用来进行野生动物的保护和救助。

当洪水淹没了街道，民众都被困在大楼中无法救出时，一款高1.5米，完全拉伸后长度可达15米的救援
无人机可架在两个建筑物之间，形成一个桥梁般的逃生通道。这样的无人机可用于洪灾的救援。

昨日，辽宁省第二届研究生飞行器设计创新竞赛在沈阳航空航天大学举行，大赛以“创新改变未来”为理
念，围绕飞行器设计与创新技术，旨在提高省内广大研究生在航空航天领域的科研创新能力和工程实践能
力。来自沈阳航空航天大学、沈阳理工大学、沈阳大学等高校的13支队伍进入了最终的决赛。各个团队把
学校所学的理论知识应用在实际中，设计出了13款不同用途的飞行器。

沈阳航空航天大学研究生院副院长崔楠介绍，这项比赛是辽宁省唯一的宇航相关学科的比赛，通过比赛
可以提升学生的创新能力，让他们将理论与实践相结合。“一方面提高学生的创新能力，另一方面也为学生在
日后就业方面提供加分项。”

用近一个月研究规则 弥补参赛经验不足

洪水阻断道路 无人机搭建逃生通道

我国的南方省份，夏秋季节经常会遭
遇洪水。而目前，洪灾救援面临着救援设
备较少，有时候救援设备难以及时赶到灾
难现场。沈阳理工大学团队带来了一款
专门为洪水救援设计的救援飞行器。

救援飞行器是由两个无人机和一
段由现代高新材料制作的通道组成的，
高度达 1.5 米。平时通道是压缩在一起
的，执行救援任务时，通道可拉伸至 15
米长。一旦发生洪水，道路被阻断，建
筑物中有人员被困时，救援飞行器就可
以起飞。“飞行的时候两个无人机协同
飞行，到达救援地以后，可通过无人机
的动力，将救援通道拉开，两个无人机

可以固定在两端的建筑物上，这样就形
成了一个相对安全的逃生通道。”团队
负责人刘宸序介绍，这款救援飞行器的
优点在于首先可以快速地到达救援现
场，其次，相较于逃生绳之类的工具，它
更加安全可靠。

“创意不错，但是有什么材料能够让
这个通道平时是压缩的，救援的时候可以
拉伸，并且有一定的承重力，不至于人上
去塌下去。”现场的评委听完团队答辩后，
提出了他们的疑问。刘宸序也解释，目前
只是按照这个想法做出了一个模型，还没
有真正应用于实践中，他们会继续研究，
找到合适的制作救援通道的材料。

一款自适应无人飞行器 覆盖海陆空

沈阳航空航天大学团队还设计了一
款自适应变形多栖无人飞行器。虽说是
飞行器，但是它可以在地上跑，可以在空
中飞，还可以在水面及水下游。可谓是
一机多用。

团队负责人王海瑞介绍，自适应变
形多栖无人飞行器是一种包括飞行系统
结构设计、地面行驶系统结构设计、水面
和水下推进系统结构设计，驱动切换装
置设计、动力及能源系统设计和气动布
局设计，能够完成空中、地面、水上和水
下交通网络无缝对接的飞行器。自适应

变形多栖无人机作为一种新概念飞行
器，在未来战争、消防、边境巡逻、救援等
各个领域都有非常大的用处。

沈阳大学团队则设计出了一款四足
四旋翼仿生无人机，这款无人机除了有
四个旋翼外，还拥有四只像昆虫一样的

“脚”。团队负责人焦乐乐介绍，这款无
人机也可以用于救援现场的搜救工作。

“我们设计的无人机除了能飞行，还可以
像昆虫一样爬行。在地震等灾难现场，
这款无人机可以搭载红外检测仪，在现
场进行搜救工作。”

辽沈晚报、聊沈客户端记者 胡婷婷

无人机携带麻醉剂 可保护救助野生动物

野生动物的保护也是目前全世界都
非常关注的问题，沈阳理工大学团队设计
的可可西里动物监控与救助飞行器则是
把高科技和新技术应用到野生动物的保
护中，通过无人机的巡逻执勤，进行野生
动物的信息收集以及救援。

“我们这款无人机主要有两个特点，
监控和救援。”团队负责人哲筱蒙介绍，无
人机由一个主飞行器和四个子飞行器组
成，执行监控任务时，为了扩大搜寻的范
围，子飞行器会从主飞行器飞出，这样四
个自飞行器和一个主飞行器同时搜索，扩
大范围的同时也节省了搜索时间。降落
时，子飞行器则收回与主飞行器连接进行
降落。

救援模块则安装无针头注射剂，利用

红外制导技术中的红外成像制导红外探
测器探测目标的红外辐射，以捕获目标红
外图像的制导技术来精确定位动物的身
体部位。如果发现动物受伤，无人机会自
动给它注射麻醉剂，使其麻醉。“麻醉方面
我们借鉴了胰岛素注射的原理，采用无针
头注射剂，这样在麻醉时不会对野生动物
造成伤害。”通讯模块中则扩展了无线音
频传输器的使用功能，利用无线传输形式
将信息反馈给工作人员。工作人员就会
根据定位前去救援野生动物。

此外，飞行上还利用导航系统，实现无
人机的智能化。建立太阳能转换电能装
置，当无人机显示电量不足时，将通过高度
精密导航以及视觉引领技术使无人机自动
搜寻周围最近的供电装置进行充电。
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研究生设计出13款飞行器
未来或可在建筑间搭起“逃生桥”

创新无人机结构 使其适用多种环境

沈阳航空航天大学团队则带来了他
们设计的倾转旋翼隐形无人机。团队负
责人张佳彬介绍，按照不同平台构型来
分，无人机主要分为固定翼无人机、无人
直升机和多旋翼无人机三大平台。但是
传统的无人机机型分别有各自的不足，
比如：固定翼无人机在起飞和降落时，需
要较长的跑道来提高速度，从而得到足
够的升力，并且需要较大的场地。而多
旋翼无人机和无人直升机虽然在起飞和
降落时不需要跑道来提升速度，但同一
个旋翼需同时提供升力和推力，飞行速
度慢、续航时间短。

张佳彬团队在传统无人机的基础上
进行了结构上的大胆创新。“我们在固定
翼的设计上，采用了后掠翼的形式，尽可

能地增加无人机的运动速度。同时我们
还在机翼两侧增加了翼梢小翼，防止在
飞行时出现不稳的情况。”

张佳彬介绍他们的设计将旋翼和固
定翼结合在一起，在起飞时由旋翼提供
升力，机体到达一定高度时，旋翼旋转至
水平方向，提供前进的推力，而向上的升
力则由固定翼提供。这款无人机同时满
足起飞时占用场地小，飞行时耗能低，巡
航时间长的要求。

此外，他们在设计时还增加了隐形
功能，设计了一种超薄金属膜结构复合
吸波功能材料，使飞机可以在军事行动
中极大地减少被雷达侦测的可能性。无
人机中还设置了飞控装置，保证无人机
在飞行时遇到特殊情况的稳定性。

沈阳理工大学团队成员正在答辩。
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